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Вежба 1 – Преглед CANoe алата 

1 CANoe aлат 

1.1 Увод 
CANoe алат је напредни алат за развој, тестирање и анализу како појединачних електронских 

управљачких јединица, тако и комплетне комуникационе мреже у аутомобилу. Овим алатом 

могуће је заокружити комплетан процес од планирања мреже до тестова на системском 

нивоу. CANoe алат је изграђен око функционалности за подешавање и праћење комуникације 

у аутомобилу преко разноврсних магистрала (LIN, CAN, FlexRay, Ethernet …). 

Основне предности овог алата су: 

 Један заједнички алат и за тестирање и за развој 

 Лако аутоматско тестирање 

 Могућност симулирања и тестирања електронских управљачких јединица преко 

дијагностике 

 Откривање и исправљање грешака у раним фазама развоја софтвера 

 Интуитивно графичко окружење и евалуација резултата базирана на тексту 

Корисници CANoe-а могу анализирати више магистрала као и цео систем на свом столу. У 

ту сврху користе се неки од наведених прозора (Слика 1-1): 

1. Trace Window – За посматрање свих активности на магистралама као што су поруке 

(енг. messages) или оквир грешке (енг. error frames). Постоји могућност да се за сваку 

индивидуалну поруку прикаже вредност сигнала. 

2. Measurement Setup – Графички приказ поставке симулираног окружења. Могућност за 

подешавање улазних података као и начина за обраду излаза.  

3. Simulation Setup – Графички приказ симулиране мреже и битних параметара 

4. Write Window – Приказ текстуалног излаза из програма – може да садржи грешке, 

упозорења, као и стандардни излаз за штампање корисничких порука 

Поред основних прозора могуће је по потреби активирати више додатних прозора: 

 Graphics Window – Графички приказ вредности послатих порука и дијагностичких 

захтева у реалном времену. Нпр. могуће је издвојити и графички представити вредност 

сигнала који садржи вредност температуре у зависности од временске осе. 

Циљеви вежбе: 

 Упознавање са CAN-oe  алатом  

 Креирање CAN-oe конфигурације 

 



 Statistics Window – Приказ корисне статистике мрежа и чворова. Као нпр. оптерећење 

магистрале, контролисање стања, бројач грешака... 

 Data Window – Приказ изабраних нумеричких података. 

 State Tracker – Приказивање стања и бита сигнала. 

 

Слика 1-1 Изглед главних прозора у оквиру CANoe алата 

CANoe је богат опцијама и могуће их је активирати из језичака (Слика 1-2): 

a) Home - Опције за покретање и подешавање режима рада (симулација/стварна 

мерења), прегледа панела и мерних прозора 

b) Analysis – Могућност покретања додатних прозора за анализу измерених података 

c) Simulation – Подешавање симулираног окружења и генерисаних сигнала 

d) Test – Могућост подешавања тестова 

e) Diagnostic & XCP – Подешавање калибрације и дијагностике 

f) Environment – Подешавање окружења и системских променљивих 

g) Hardware – Поставка повезаних физичких уређаја који комуницирају са симулираним 

окружењем, могућност подешавања уређаја за тестирање у физичкој петљи 

h) Tools – Скуп алата увезаних са CANoe са којима је могуће прегледати базе података које 

описују комуникацију, писати код за управљање симулацијом, или креирати панеле 

i) Layout – Могућност манипулације прозорима и просторног уређења истих  

Кроз ову вежбу, проћи ћемо кроз најважније целине алата и упознати се са радом у offline и 

online моду. У наредним вежбама уводићемо у причу нове протоколе и њихово коришћење у 

овом алату. 
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Слика 1-2 Преглед свих језичака у CANoe алату и припадајућих опција 
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1.2 Measurement Setup 
 

 

 



 

Основна разлика између ових алата ја да CANoe за разлику од CANanalizer подржава 
симулацију са више чворова. Ако је потребно симулирање целог дистрибуираног 
система који је састављен од више чворова који размењују податке између себе у 
једном CAN окружењу, онда је то једино могуће одрадити помоћу CANoe-а. CANanalyzer 

подржава симулирање само једног чвора и због тога за дистрибуирани систем са више 
чворова могуће је симулрирати само један чвор, а остатак чворова мора бити физички 
повезан. 

 



 

 

 



 

 

 



 

 

 

 

 

 



1.3 Trace Window 
 

 

 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 



1.4 Data Window 
 

 

 



 

 



 

 



 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 



1.5 Graphic Setup 
 

 

 

 



 

 

 



 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 

 



1.6 State Tracker 
 

 

 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



1.7 Statistics Window 
 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



1.8 Logging Block 
 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



1.9 Offline Analysis 
 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 



 



 

 

 

 

 

 



1.10 Interactive Sending 
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